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Driver Specification 驅動器規格

電源
輸人

Power
Input
(W)

額定電壓
Rated voltage

轉速控制範圍
Speed control range

驅動器型號
Drive model

額定輸出(連續)
Rated output (continuous)

額定輸人電流
Rated input current

額定頻率
Rated frequency

電壓容許範圍
Voltage tolerance range

MBU-31A

200W

1 Ø 110V

MBU-32C

200W

MBU-33S

350W

1 Ø 220V
3 Ø 220V

±10%

50 / 60 HZ ± 5%

10A 5A

200~6000 rpm / min

使用環境

Use of the
environment

儲存環境

Storage
environment 標高

Elevation

溫度
Temperature

濕度
Humidity

標高
Elevation

環境
Surroundings

振動
Vibration

溫度
Temperature

濕度
Humidity

環境
Surroundings

0~+40C(不得結凍Must not freeze)

85%以下(不得結露Do not condense moisture)

海拔1000 m以下 (Below 1000 m above sea level)

無腐蝕性氣體、灰塵。在有放射性物質、磁場、真空等特殊環境中不能使用。
No corrosive gases, dust. It cannot be used in special environments such as radioactive materials,
magnetic fields, and vacuum.

無腐蝕性氣體、灰塵。在有放射性物質、磁場、真空等特殊環境中不能使用。
No corrosive gases, dust. It cannot be used in special environments such as radioactive materials,
magnetic fields, and vacuum.

沒有施加連續振動、過渡衛擊。
Continuous vibration is not applied, Excessive vibration impact.

-20-+70C(不得結凍Must not freeze)

85%以下(不得結露Do not condense moisture)

海拔3000 m以下 (Below 3000 m above sea level)

2-   Ø4.5

Brushless 
MBU-3 Mounting Dimension
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MBU-3 Driver
基本接線圖 Wiring Diagram

端子

Terminal
訊號名稱

Signal Name
功能說明

Function Description

C0 +5V IN/OUT 輸入訊號 COM(+5V)
Input Signal COM (+5V)

X0 RUN / STOP 啟動 /停止

Start / Stop

X1 FWD / REV 控制馬運轉方向

Control the direction of motor operation 

X2 Alarm Reset 異常訊號重置

Alarm Reset

GND GND COM (0V)

Y0 一
SPEED-OUT 轉速訊號輸出一個遇期為 1RPM

Speed signal output a period of 1RPMY0 十

Y1 一
ALARM-OUT 異常訊號輸出

Alarm signal outputY1 十
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